MODES v.2.3/16
Ve verzi 2.3/16 byly zavedeny tyto inovace: m

1. Vypinaci a zapinaci logika pro model FvE (PMGCXii@®na o nagfoveé relé

FVE se vypind frekvémi a naptovou ochranou, jak ukazuje nasledujici obrazek:
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Vypinaci a zapinaci logika

Zapinaci logika zapne blok po navratu odchylky ¥exice/nagti do pasma df df/+dU. Fi znovuzapnuti zapinaci logikou blok
najizdi na dosazitelny vykon-Prychlosti Ramp. Parametry modelu FVE se zadavagiecich typovych paramétmodelu
generatoru, regulatoru buzenitdavnych automatik buzeni:
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2. Transformatory mohou mitf{gnou regulaci

VolbouTypr =4 actyfmi pridavnymi parametry v Useku transforméattabulky \&tvi je mozno zadatiftnou regulaci (komplexni
pievod).

Jmeno Uz. Uz. Uz.Sn 1Sn2Sn3uk 12 uk 13 uk 23 Pk 12 Pk 13 Pk 23 P 0 i 0 Unl Un 2 Un 3 Krok+ Krok- Odb+ Odb- AOdb Stav TypR OAU N'n’
trafa 1. 2. 3. (MVA) (%) (MW) (MW) (%) (kV)

- N8 Tx

'3VT' 1 2 3 250250100 11.612.7 7.3 0. 505 0.155 0.174 0.117 0.5 121 400 10.5 1.19 1.31 10 -10-41 3

'PRREG' 'N1''N11'*" 50 50 0.0 10 .0 .0 0.000 0.000 0.000 0.000 0.0 691610.0 1.5 15 5-501 460 55 0

V zaznamu trafa musi byt uzly se v takovéfipad zadavaji jmény.

Tak se daji modelovat trafa ifnym prevodem nebo s posunem faze (PSTiislysna ¥tev modelu bude mit komplexnifgvod
pr=pr€” . Pokud je zrtna komplexniho f@vodup; dana porérnou znénou nagti na odboku Au a pétem odbdek n (obeca
mize mit trafo jak podélné, tak iipné grepinani odb&ek zn&ené ), plati pro fevodpr a regulé&ni Uhela vztahyl (pro
asymetrickou regulaci s uhle®) a2 pro symetrickou regulaci, kdy se pgmé absolutni hodnofa neneni (viz [1] )
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Pro komplexni pevod se naruSuje symetri€¢®ié admitatini matice. Pro zachovani symetrie se dédpa@niho a koncového uzlu
vétve s komplexnimievodem pidavaji b@&niky podle nasledujiciho obrazku:
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Trafo s gi¢nou regulaci rize mit zadano automatickéegpinani odbéek. Jedna se agpinani podélné (klasicky HRT) nebidgné.
Pro gi¢nou regulaci se stava regulovanou giabbu prenasSeny vykon P. V tonfipac maji parametry v Gseku reguidch traf
v tabulce ¥tvi v predchozi tabulce jiny vyznam pro podélnou&mou regulaci (za lomitkem).
Cis Cis Regul [Ptmin [Ptmax | Krok [U/Pzad [necU/ P|StavT [CKT{U1min [U2max|I2max
Pocuzlu |Konuzlu |uzel |(/ °) | °)|(/ °) [(/MW)|©@MW)[©0/1) [() | kv) | kv) | (kA)
Rozpoznani regulace P se provede pomoci krigémax -Ptmin >2 .




3. Novy model automatika @mého zapnuti (AOZ)

Model AOZ je aktivovan popudem speciélni 6. zorstattni ochrany (je definovana v objekigvod pfi volbé 10Z=-1). AOZ
provede vypnuti nebo zapnuiipinace pii splréni jedné zdchto podminek:
At>T1 pro vypnuti
At>T1+T2 pro zapnuti a volbéach ,OZ provoz 1p“,@Z provoz 1p+3p"“ pro 1fazové poruchy
At>T1+T2' pro zapnuti a volbach ,0Z provoz 3p* ,@Z provoz 1p+3p“ pro vicefazové poruchy
kdeAt je ¢as uplynuly od povelu DO nebo NO na vypnuti.
Pokud je AOZ ve stavu VYP (Stay,=0) provede se jeitifazové vypnuti bez zpo#di. Fi jednofazové poruse a volbach ,provoz
1p“ (Stawkoz=1) nebo ,provoz 1p+3p“ (Stays=4) se vypina a zapina jen postizena faze, provgar@p" (Stawkoz=3) je vypnuti i
zapnuti trojazové. Jestlize dojdénem doby T3 od zapnutiypinace k dalSimu poZzadavku DO na vypnuti, pak AOZ bez dpoiz
vypnevypinace. Nasledujiciadek ukazuje vstupni data pro model AOZ v soubddT@MAT.DAT:
[Stav ro4Jmeno0Z|ImVyp|T1[s] [T2[s] [T2'[s] [T3[s] [Tvyp[s] |

4. Novy model automatika pro synchronizované spingAj (

Automatika n¢ti amplitudu, fazi a frekvenci nap U1 a U2 po obou stranaelipinace a da povel na jeho zapnuti podle algoritmu
z nasledujiciho obrazku:
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Nasledujicitadek ukazuje vstupni data modelu v sekci FA v sauBJTOMAT .DAT:
|StavFA |JmenoFA|JmVyp|N5|Umin[kV] |Umax[k\/]dU[kV] |dfi[°] |df [Hz] |dU, [kV] |dfi [ |

Za dvojicedU | a da se dosazuje dvojice hodnot p¥g kruhovavacich sad (dador)

5. Novy model rozdilové ochrany (RO)

Model rozdilové ochrany méa na vstupu az 2@8enych proud (fazori). Ochrana dava povel na vypnutivipinaéia (maximalré
20), prekraii-li fazorovy sowetvsech prout stabilizovany rozdilovy proudl:
211 [>Al Al= max{ K| '], dI'}
Nasledujiciadek ukazuje vstupni data modelu v sekci rozddbwchran:
[StavRO [JmenoRGJmenoV1|.. [JmenoVNImVypl|.. [IJmVypN[dI[A] [Tvyp[s] |[Kst ]

[1] K. Maslo, A. Kasembe: Matematické metody vyakie pro dispgerskétizeni -vliv transformatdr s regulaci faze,
sbornik V. mez &deckého symposia Elektroenergetika, St. Lesria 2089



